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Sterowanie EL4000

Przeznaczenie i funkcje dziatania.

Jest to radiolinia czterokanatowa z systemem kontroli dostepu obstugujacq 4000 sztuk nadajnikéw
typu 2k433, 4k433 i 4A433 z kodem dynamicznie zmiennym oparty na systemie Keeloq firmy Microchip
Technology Inc.. Doskonale nadaje sie ona dla parkingéw firm, hoteli i osiedli, gdzie potrzebne jest
kontrola dostepu z wytaczeniem osdéb nieuprawnionych. Zastosowano w niej nastepujace funkcje:

Obstuga do 4000 sztuk pilotow.

Zabezpieczenie funkcji programowania przez trzy cyfrowy kod administratora.

Zmiana kodu administratora.

Proste programowanie bez dodatkowych urzadzen.

Cztery wyjscia niezalezne ze zwiernymi stykami (max 1A/30Vac)

Kanaty wyjéciowe programowalne na bistabilne lub monostabilne z czasem od 0.1 s. do 999 min.
Szybkie programowanie pilotéw z automatycznym przydzieleniem numeru.

Specjalne programowanie pilota.

Blokada ponownego zaprogramowania pod innym numerem istniejgcego pilota.
Niestandardowe powigzanie wyjs¢ z klawiszami na pilocie.

Blokowanie catego pilota, lub niektérych kanatéw sterownika.

Kasowanie wybranego pilota.

Kontrola ilosci zaprogramowanych pilotow.

Usuwanie wszystkich pilotéw.

Archiwizacja (kopiowanie) zaprogramowanych pilotdw do dodatkowej pamieci EEprom.
Pamiec¢ archiwalna dodatkowa w standardzie, obudowa ABS.

Programowanie.

Programowanie odbywa sie za pomocg lokalnej klawiatury i wyswietlacza trzycyfrowego. Znaki w

nawiasach kwadratowych ,[ ]” opisuja, co powinien w danej chwili pokazywaé wyswietlacz LED. Znaki przy
strzatkach pokazuja, ktéry klawisz przycisna¢ by przejs¢ na wskazang pozycje.

Oznaczenia klawiszy;

I inkrementalny, zwiekszanie wartosci o jeden, przewijanie menu.

g - przesun w prawo (potrzebne do wprowadzania liczbe 3 cyfrowg), nastepny.
~0.K.” - akceptacja.

~Esc” - rezygnacja, powrot.

Napisy informacyjne na numerycznym wyswietlaczu LED;

[Fin] - Zakonczona operacja i zapamietanie ustawien, O.K..

[bAd] - Zty kod administratora, brak autoryzaciji.

[000] - Miganie pokazuje, ktérg cyfre mozemy zmienia¢ o +1 klawiszem ,+" .

[FUL] - Pamiec¢ petna. Jest zaprogramowane 4000 pilotow i wiecej sie nie zmiesci.

[Cod] - Wprowadz kod administratora.

[Err] - Brak lub jest uszkodzona pamieci eeprom.

[125.] - Kropka przy jednosciach oznacza: na pozycji 125 jest zaprogramowany pilot.
[32.8] - Kropka przy dziesiatkach oznacza: na pozycji 1328 brak zaprogramowanego pilota.
[5.43.] - Kropka przy setkach oznacza: na pozycji 2543 jest zaprogramowany pilot.

[8.6.1] - Kropki przy dziesigtkach i setkach oznaczajg 3861 brak zaprogramowanego pilota.

1— Zakres regulacji czasu zalgczenia wyjs¢ w wersji oprogramowania 5.0.1. jest w przedziale czasowym od 0,00 do 99,9 s
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Sterownik el4000.

Widok od strony gérnej.

Piloty opis klawiszy (piloty nie odzwierciedlajg rzeczywistych rozmiaréw).

4k433 2k433 4A433 4E433
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Algorytm programowania.

uszkodzona pamieé
+DATA" |ub jej brak,
sterownik nie dziata.
Nalezy wymieni¢
pamie¢ 24LC512
Microchip na pamiec¢ z
archiwalnymi danymi
lub na inng nowa. w/w

Zatgcz zasilanie wae]
A eL4000 - stan normalnej pracy
odbiornika
v O.K.
( ) 1
[Err]

[COd] miga 2 s.

A\ 4

[000]
Przyciskajac, + "i , =>"

firmy.
\L

wprowadz kod administratora, lub
) przycisnij Esc by zrezygnowac Esc

[COd]

v

J

O.K.

\4

Weryfikacja poprawnosci kodu
Zly koq [bAd] [Fin]

Kod poprawny

( Menu gtéwne. \
Przyciskajac ,+” mozesz kolejno wyswietli¢
miejsce wejscia do funkcji programowania i
wejs¢ w nie przyciskajac klawisz ,,0.K.”;

[OUt]- edycja wyjsc. Esc
[Std]— standardowe programowanie
pilotow.

[SEt]— specjalne programowanie pilota.

v

\[SYS]— opcie systemowe. )

- Wprowadzanie trzycyfrowego kodu administratora (kod fabryczny to trzy zer). Po
napisie informujacym [COd], ktory miga dwie sekundy na wyswietlaczu LED, pojawig
sie trzy zera z migajacg cyfrg setek [000], ktérg nalezy ustawic¢ przyciskajac + na
zadang wartos$¢. Nastepnie przyciskamy raz klawisz ,=>", by moc ustawic liczbe
dziesietng, teraz zacznie migaé¢ cyfra dziesietha [000], ktérg nalezy ustawic
przyciskajac + na zadang wartos¢. Nastepnie przyciskamy raz klawisz ,=>,, by moc
ustawi¢ liczbe jednosci, teraz zacznie migac¢ cyfra jednosci [000], ktérg nalezy
ustawi¢ przyciskajac + na zadang warto$¢. Przyciskajac znowu klawisz ,=>" mozna
powrdci¢ do edytowania setek, dziesigtek i jednosci. Po wprowadzeniu catego kodu
nalezy przycisng¢ klawisz ,0.K.”. Sterownik sprawdzi teraz poprawnos$¢ kodu.
Prawidtowo wpisany kod zostanie zaakceptowany, pojawi sie na 2 s. migajacy napis
[FIn], a nastepnie zostanie wyswietlony pierwszy funkcja programowania menu
gtébwnego ([OUt]).
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[OUt] - Tu mozna ustawi¢ jedno z czterech wyjs¢ na wyjscie monostabilne z okresSlonym
czasem impulsu od 0,1 s do 999 2 minut, lub bistabilne (on\off), lub przywréci¢
ustawienia standardowe [FAb] czyli 0,5s.

O.K.
[OUt] [CH1] [CH2] [CH3] [CH4] [FAb]

Przyciskajac ,,+" wybierz kanat ktéry chcesz edytowac.

Esc

A

O.K. Esc

v

[0 1

Przyciskajac , => ” ustaw zakres czasu zatgczenia
przekaznika kanatu: [--.-] pozycja kropki sygnalizuje,
ze czas bedzie podawany w sekundach z rozdzielnosciq

do dziesietnych sekund, a [---.] tak w minutach. z

rozdzielnoscig do jednej minuty.

[FAb] \ )

ustawisz wszystkie czasy

Przyciskajac klawisz O.K.
yeiskala l 0K,
na 0,5s.

4 . N\
[00.0] [000.]*

Przyciskajac, + "i , => " ustaw czas zataczenia
przekaznika wybranego wczesniej kanatu, lub ustaw Esc 4
same zera bez wzgledu na pozycje kropki [00.0], i
[000.]%, by kanat pracowat w trybie bistabilnym.
Fabrycznie ustawiono wszystkie kanaty na tryb

O.K. monostabilny z czasem 0,5s.2

| ox

. [FIn]

[Std] - standardowe programowanie pilotéw, czyli na pierwszej wolnej pozycji dla pilota
typu 2K433 lub 2A433 standardowo zostanie przydzielony przycisk P1 (A) - kanat
CH1 i P2 (B) - CH2, a dla 4k433 lub 4A433 analogicznie P1 (A) - CH1, P2 (B) - CH2,
P3 (C) - CH3, P4 (D) - CHA4.

7
[Std] O.K. [000] [FUL]
< » Tu pojawi sie pierwszy najmniejszy numer wolnej
ry Esc pozycji w pamieci, teraz przycisnij i przytrzymaj okoto
—_ 1s dowolny klawisz w pilocie, ktdry nalezy
zaprogramowac.
[FUL]
Jest w pamieci Nowy sprawny pilot
[???] [FIn] 1
miga numer pozycji w
pamieci przez 2s.

J

1 — Opcja menu niedostepna od wersji oprogramowania 5.0.1
2 — W wersji oprogramowania 5.0.1 czas mozna regulowac w zakresie 00,0s-99,9s
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[SEt]

[SEL]

O
~

Esc

— programowanie selektywne lub ustawienie pilota:

¢ [OUt] - zmiana konfiguracji klawiszy, a wyjscia.
[bLO] - blokada pilota catego [ALL], jednego, lub wiecej z klawiszy.
e [dEL] - usuwanie selektywne pilota.

/Musimy wpierw ustawié¢ z ktérego tysigca bedzie edytowany pilot. Pojawi sie jedna migajaca cyfra [--0],
przyciskajac ,+"” wybieramy sekwencyjnie liczbe tysieczng od 0 do 3: [--0] to piloty od 000 do 999, [--1] to
piloty od 1000 do 1999, [--2] to piloty od 2000 do 2999, [--3] to piloty od 3000 do 3999. Przez nacisniecie ,-
>" ustawiamy numer pozycji w zadanym wczesniej tysiqcu. Pojawig sie trzy zera z migajaca cyfra setna, ,+”
zmieniamy warto$¢ migajacej liczby , ,->" zatwierdzamy jej nastawe i przechodzimy do liczby dziesietnej, ktéra
zaczeta mrugad, i analogicznie wprowadzamy warto$¢ dziesigtek a nastepnie jednosci. Po wprowadzeniu liczby
sprawdzamy jej poprawnos¢, a nastepnie akceptujemy ja naciskajac OK, lub poprawiamy naciskajac -> , by
powrdéci¢ do poczatku. W kazdym etapie programowania numeru mozemy nacisna¢ OK, by przej$¢ do dalszego
programowania, lub naciskajac Esc zrezygnowac. Drugi sposéb przycisna¢ dowolny klawisz pilota, ktérego
ustawienia edytujemy, aby odnalez¢ jego numer. Numer pozycji wyswietlany bez kropki jednosci oznacza, ze
pod tym numerem nie ma zaprogramowanego pilota. Mozesz go zaprogramowac na tej pozycji przyciskajac w
tym momencie dowolny klawisz nhowego nadajnika, zeby dalsze edytowanie byto mozliwe.

-

lo.K.

4 )
Menu [Set].

Przyciskajac ,+"” mozesz kolejno wyswietli¢ n/w funkcje

programowania i wej$¢ w nie przyciskajac klawisz ,0.K.”;

[OUt] zmiana konfiguracji klawiszy pilota do wyjsé.

\

/

¢

[bLO] blokowanie pilota.
[dEL]- usuwanie selektywne pilota.

\ J/
G |

[CH1] [CH2] [CH3] [CH4]

Przyciskajac ,+" wybierz kanat ktéry chcesz skojarzy¢ z

©)
~
é

[OUt]

R |

wybranym klawiszem pilota i przyci$nij go.

A A

A\ 4

[P1] [P2] [P3] [P4]

pojawi sie numer przycisku pilota ktéry zostat
przyci$niety

Esc

[FIn]

O.K.

[CH1] [CH2] [CH3] [CH4] [ALL]

Przyciskajac »+" wybierz kanat ktory chcesz zablokowac, lub
zablokuj wszystkie [ALL], przycisnij ,0.K."”

[bLO] |[OK.Esc

T 0.K. | Iy Iy

A 4

\ Esc

Przycisk ,+" przetacza na
[OFF] wytaczona

[On] zatgczona blokade, przy [ALL]
blokada wszystkich kanatow = -

[FIn]

[dEL]

Procedura przydatna przy
wymianie pilota.

[dEL]

[FIn]

Napis miga i czeka na
potwierdzenie, lub rezygnacje.
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[SYS]

— opcje systemowe.

’

N\

Menu [SYS].
Przyciskajac ,+” mozesz kolejno wyswietli¢ miejsce wejscia do
funkcji programowania i wej$¢ w nie przyciskajac klawisz ,0.K.";

[COd] zmiana kodu administratora.

[SYS] O.K. [Cnt]- licznik iloci zaprogramowanych pilotow.
E [dEL]- usuwanie wszystkich pilotow bezpowrotnie.
A [COP]- kopiowanie pamieci sterownika do pamieci zapasowej.
1
+ [Ad ]‘ - programowanie pilota MASTER
v
ESC
Cod' O_K E fNa wyswietlaczu LED, pojawig sie stary kod z migajaca cyfra setek
[000], ktérg nalezy ustawi¢ przyciskajac + na zadang wartosc.
= Nastepnie przyciskamy raz klawisz ,=>", by mdc ustawié¢ liczbe
dziesietna, teraz zacznie miga¢ cyfra dziesietna [000], ktorg nalezy
+ ustawi¢ przyciskajac + na zadang wartos¢. Nastepnie przyciskamy
raz klawisz ,=>", by mdc ustawic¢ liczbe jednosci, teraz zacznie
O.K. [ miga¢ cyfra jednosci [000], ktdra nalezy ustawi¢ przyciskajac + na
FI n — 1 zadang warto$¢. Po wprowadzeniu catego kodu nalezy przycisngé
klawisz ,0.K.".
v
ESC Cnt K. Esc [2.5.4]
Licznik ilosci pilotow (np. 3254 piloty sq zapamietane).
+
\ 4
ESC dEL K. Esc [ALL] O.K. [000]
Czy aby na pewno skasowa¢ Licznik postepu
- wszystkie piloty bezpowrotnie?. kasowania.
+
[F I n] Skasowana
[Err]
vy Y uszkodzona pamieé
Esc OR [000][Err] E ,COPY” lub jej brak, .
COP _ Licznik postepu kopiowania. [ rr] Nalezy wymieni¢ pamigc¢
na nowg 24LC512
X Microchip.
) 4 \
+
[F I n] Skopiowana do ! \
scalaka opisanego ,Copy” kopia. Gdy_ napis _[Pro’] zacznie migac,
nalezy nacisna¢ i przytrzymac
dowolny klawisz pilota MASTER
przez okoto 5 sekund. Sterownik
poinformuje nas o poprawnie
ESC - oK. O.K. ol przeprowadzonej operacji
[Ad [P rO] programowania pilota master
- wyswietlajac przez kilka sekund
migajacy napis [Fin] a nastepnie
4 ESC + l F I n wyjdzie do menu [Pro].
[ sedii pilot jest w innym standardzie,
+ ESC jest uszkodzony, zaprogramowany
dEL wczedniej jako zwykly pilot klienta
lub programowanie nie powiodfo sie
z  jakis powodoéw  sterownik

v OK.

pozostanie w trybie programowania
pilota MASTER. Wyjs¢ z tego trybu

mozna naciskajac klawisz ESC.

[FIn]

1 — Opcja menu niedostepna od wersji oprogramowania 5.0.1

Napis [dEL] na wys$wietlaczu powinien zaczaé migac¢, ponownie
nacisniecie klawisza O.K. spowoduje wykasowanie pilota MASTER z
pamieci sterownika, na wyswietlaczu pojawi sie migajacy
komunikat [Fin], po czym sterownik ustawi si¢ na pozycje menu

[dEL]

Strona 6



PPHU &R_M Janusz Janowski 33-300 Nowy Sqcz; ul. Franciszkanska 3

tel.(0-18)449-08-40, fax. (0-18)449-08-48 www.eldrim.pl , biuro@eldrim.pl

[COP] - kopiowanie pamieci sterownika do pamieci rezerwowej dokonuje sie w celu zabezpieczenia

[Ad]*

danych, lub szybkiego przeniesienia do nowego odbiornika typu EL4000 bez potrzeby
zbierania pilotow od wszystkich uzytkownikéw. Powrét do pamieci archiwalnej odbywa sie
poprzez wymiane ,, uktadu scalonego opisanego jako ,DATA"” na zapisang uprzednio w
pozycji ,COPY” pamie¢ eeprom (typu 24LC512 firmy Microchip Technology Inc.)

- programowanie pilota typu master, w tym menu mozna zaprogramowac tylko jeden
klawisz pilota ktory bedziemy wykorzystywali do zdalnego programowania nowych pilotow

(2

e

dalne programowanie pilotéw - aby procedura zdalnego programowania pilotow powiodta sie

jest standardowe. Teraz mozna sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania zaprogramowanego pilota.

\

nalezy bardzo doktadnie wykonac kroki opisane ponizej.

1.  Sterownik musi by¢ w trybie normalnej pracy [ . . . ]

2. Nalezy nacisna¢ 4 razy zaprogramowany uprzednio klawisz pilota master. Czas pomiedzy kolejnymi wcisnieciami przycisku pilota
master nie moze by¢ diuzszy niz 1 sekunda, jesli sterownik wejdzie w tryb zdalnego programowania na wyswietlaczu zaczng migac
kropki [ ... ]

3. Teraz nalezy wcisngc i przytrzymac przez okoto 5 sekund klawisz pilota ktory chcemy zaprogramowac do pamieci sterownika

Jezeli sterownik poprawnie zaprogramowat pilota na wyswietlaczu pojawi sie napis [Fin]. Przypisanie klawiszy pilota do wyjs$¢ sterownika

_/

Mozliwa jest migracja z eL500 oraz eL1000 do nowego sterownika eL4000. Wymogiem jest posiadanie w sterowniku

oprogramowania w wersji 5.0.1 lub wyzszej, w przypadku nizszej wersji konieczne jest odestanie sterownika do producenta w
celu upgradu oprogramowania oraz wymiany niezbednych uktadéw. W przypadku gdy w sterowniku znajduje sie wersja 5.0.1 lub
wyzsza nalezy wymieni¢ niezbedne uktady ktére nalezy zakupi¢ u producenta. Nalezy pamieta¢ o wykonaniu kopi archiwalnej
zaprogramowanych uprzednio pilotdw, w przypadku samodzielnej wymiany uktadéw nalezy pamieta¢ o tym aby przekopiowac
mniejszg pamie¢ z zawartoscig pilotdw do pamieci wiekszej, a nastepnie wiekszg pamie¢ wykorzystac¢ jako pamiec gtdwna, po
takiej operacji nowa pamie¢ bedzie posiada¢ zaprogramowane piloty oraz miejsce na dopisanie nowych. UWAGA podczas migracji
ze starego sterownika na nowy nie sg przenoszone dane ze starego sterownika takie jak , ustawienia wyjs¢, kod administratora
oraz pilot MASTER ktoére sg przypisywanie indywidualnie do kazdego sterownika. Upgrade sterownika starego typu do nowego
jest czynnosciag ptatng, indywidualnie ustalang dla kazdego klienta przez producenta.

Zalecenia i $rodki ostroznosci.

Wszystkie prace instalacyjne powinna wykonac¢ osoba z uprawnieniami elektrycznymi.

Urzadzenie nalezy przechowywac i montowac¢ w miejscach niedostepnych dla dzieci.

Urzadzenie nalezy podiaczy¢ zgodnie z zataczonym schematem (opisem wyjsc).

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za powstate szkody z powodu nie witasciwego montazu, eksploatacji, przerdbek
urzadzenia.

Utylizacja i ochrona srodowiska.

Zgodnie z obowigzujacymi przepisami dotyczacymi utylizacji niepotrzebnego sprzetu przez
uzytkownikdéw prywatnych w Unii Europejskiej przedmiotu zawierajacego taki symbol NIE WOLNO
wyrzuca¢ wraz z innymi $mieciami. W tym przypadku uzytkownik jest odpowiedzialny za odpowiednig
utylizacje przez dostarczenie urzadzenia do wyznaczonego punktu, lub producenta ktéry zajmie sie jego
dalsza utylizacja. Osobne zbieranie i przetwarzanie wtorne niepotrzebnych urzadzen utatwia ochrone
érodowiska naturalnego i zapewnia, ze utylizacja odbywa sie w sposob chroniacy zdrowie cztowieka i
$rodowisko. Uwaga ta dotyczy takze zuzytych baterii i akumulatorow.

\ J/

1 - Opcja menu dostgpna w wersji oprogramowania 5.0.1.
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